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L.R1ASSUMTO 



Tenditore (20) per una trasraissione a cinghia (1) atta a collegare (6) un albero motore di un 
• motore a combustione interna (2) ad una macchina elettrica (4) reversibile avente funzione di 
5 motore di awiamento e di generatore di corrente; il tenditore (20) comprende una parte fissa 

(21) ed una coppia di bracci (23, 24) incernierati su un perno comune (31) portato dalla parte 

fissa (21) e prowisti di rispettive pulegge (25, 26) folli, ed una molla (27) forzante i due 
; bracci (23, 24) Puno verso l'altro in modo da caricare elasticamente le pulegge (25, 26) 

contro rispettivi rami (15a, 15b) della cinghia (5); i due bracci (23, 24) del tenditore sono 

prowisti di rispettivi primi elementi di arresto (37, 47) atti ad interagire con la porzione fissa 
5 (21) per definire rispettive posizioni di arresto dei bracci stessi sotto Tazione della molla (27), 
' e rispettivi secondi elementi di arresto (38, 48) atti ad interagire con la porzione fissa (21) per 

definire rispettive posizioni di fondo corsa dei bracci (23, 24) sotto Tazione del tiro della 

cinghia (15). 




DESCRIZIONE 
del brevetto per invenzione industriale 
di DAYCO EUROPE S.R.L. 
di nazionalita italiana, con sede 

a 64010 COLONNELLA (TE) , ZONA INDUSTRIALE VALLECUPA 
Inventori: D' AMICANTONIO Luca 

LOLLI Sergio 2002*00119 
*** **** *** 

La presente invenzione e relativa ad un tenditore 
per una trasmissione a . cinghia di un motore a 
combustione interna, ed in particolare ad un tenditore |[ 
bi-braccio per una trasmissione a cinghia ausiliaria o3 
collegante l'albero motore di un motore a combustione ?~ 
< interna ad una macchina elettrica reversibile. V7 2 

Come e noto, e una tendenza attuale delle case 
automobilistiche sostituire il motorino di awiamento ed 
il generatore tradizionali con un'unica macchina 
elettrica reversibile, la quale e collegata all'albero 
motore tramite una trasmissione a cinghia; durante la 
fase di awiamento, tale macchina elettrica funziona 
come motore e trascina l'albero motore del motore a 
combustione interna; durante la marcia, invece, la 
macchina elettrica e trascinata dal motore a combustione 
interna e genera corrente elettrica per la ricarica 
della batteria. 
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La cinghia che collega la macchina elettrica 
all'alberp motore del motore a combustione interna pud 
essere impiegata anche per il ' trascinamento di uno o pid 
ulteriori organi ausiliari, quali ad esempio il 
compressore dell' impianto di condizionamento . 

Come e noto, alle trasmissioni a cinghia . e 
normalmente associato un tenditore, ciod un dispositive 
prowisto di una puleggia folle montata su un braccio 
mobile caricato da una molla verso la cinghia in modo da 
compensare le variazioni di tensione della cinghia J 
stessa. II tenditore agisce sul ramo lasco della 



cinghia, cioe sul ramo a minore tensione, disposto a L4 



'i 2 



O 



valle della puleggia motrice con rif erimento al senso 

3 8 

del moto . g | 

Nel caso in cui sia impiegata una macchina 
elettrica reversibile che pud funzionare sia come motore 
che- come generatore, i rami della cinghia presentano 
di versa tensione a seconda del modo di f unzionamento : il 
ramo che e teso in fase di awiamento, in cui la 
macchina elettrica e 1'organo motore ed il motore a 
combustione interna e 1'organo condotto, diventa lasco 
nella fase di marcia normale in cui il motore a 
combustione interna 6 1'organo motore e la macchina 
elettrica 6 1'organo condotto. 

Per superare questo problema sono stati proposti 
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tenditori bidirezionali o bi-braccio, comprendenti cio6 
due bracci prowisti di rispettive pulegge agenti, 
ciascuna, su un rispettivo braccio della cinghia,. I due 
bracci possono essere montati su uno stesso perno, in 
modo da ruotare intorno ad un asse comune, ed essere 
caricati l'uno verso l f altro da una molla in modo che le 
rispettive pulegge cooperino con rispettivi rami della • 
cinghia assicurandone il tensionamento . 

Scopo della presente invenzione e la realizzazione 
di un tenditore bi-braccio del tipo sopra brevemente ^ 
descritto, il quale sia particolarmente semplice e _o ^ 
compatto, facile da montare e da movimentare prima jg 



dell f installazione sul motore, ed agevole da installare - ?. 
sul motore stesso, J> % 

M & 

II suddetto scopo e raggiunto da un tenditore bi- 
braccio per una trasmissione a cinghia comprendente una 
porzione fissa atta ad essere fissata ad una struttura 
di supporto, un primo braccio ed un secondo braccio 
portati dalla detta porzione fissa ed incernierati ad 
essa intorno ad un asse comune, una prima ed una seconda 
puleggia montate folli su rispettive estremita dei detti 
bracci ed atte a cooperare con rispettivi rami di una 
cinghia della detta trasmissione, e mezzi .elastici 
forzanti i detti bracci l'uno verso 1'altro- per 
mantenere le dette pulegge a contatto con i detti 
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rispettivi rami della cinghia, caratterizzato dal fatto 
che i detti bracci comprendono rispettivi primi elementi 
di arresto atti ad interagire con la detta ' porzione 
fissa per definire rispettive prime posizioni di arresto 
dei detti bracci sotto l'azione dei detti mezzi 
elastici, e rispettivi secondi elementi di arresto atti 
ad interagire con la detta porzione fissa per definire 
rispettive seconde posizioni di fondo corsa dei detti 
bracci sotto l'azione del tiro della detta cinghia. 

Per una migliore comprensione della presente l| 
invenzione viene descritta nel seguito una forma ~£ 

y 

preferita di attuazione, a titolo di esempio non .§-2 
limitativo e con riferimento ai disegni allegati, nei § 
quali: 

la figura 1 e una vista in elevazione frontale di 
una trasmissione a cinghia per un motore a combustione 
interna provvista di un tenditore bi-braccio realizzato 
secondo la presente invenzione; 

la figura 2 £ una vista frontale del tenditore di ' 
figura 1, in una posizione di installazione sul motore, 
a trasmissione ferma; 

la figura 3 e una sezione lungo la linea III-III di 
figura 2; 

la figura 4 e una vista laterale 
direzione X di figura 2; 
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la figura 5 6 una vista prospettica esplosa del 
tenditore; 

la figura 6 6 una vista frontale del tenditore di 
figura 1, in una condizione di assemblaggio precedente 
all' installazione sul motore; 

la figura 7 e la figura 8 sono viste frontali del 
tenditore in due posizioni operative corrispondenti a 
rispettivi modi di f unzioriamento della trasmissione.. 

Con riferimento alia figura 1, e indicata nel suo 
complesso con 1 una trasmissione a cinghia per un motore ^ 

2 a combustione interna di un autoveicolo, per il J 

'/? =•* 

collegamento di una macchina . elettrica 4 reversibile e .?£ 



un impianto di condizionamento, ad un albero motore 6 MM* 
del motore 2 * 

Piu in particolare, la trasmissione 1 comprende una 
prima puleggia 7 solidale all' albero motore 6, una 
seconda puleggia 8 solidale ad un albero 9 della 
macchina elettrica 4 ed una terza puleggia 10 solidale 
ad un albero 11 dell'organo ausiliario 5. La 
trasmissione 1 comprende inoltre una cinghia 15, la 
quale e awolta intorno alle pulegge 7, 8 e 10 e 
presenta, pertanto, un primo ramo 15a compreso fra la 
puleggia 7 e la puleggia 8, un secondo ramo 15b compreso 
fra la puleggia 8 e la puleggia 10 ed un terzo ramo 15c 



di un organo ausiliario 5, ad esempio un compressore di 
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compreso fra la puleggia 10 e la puleggia 7. 

Convenient emente la cinghia 15 e del tipo poli-V e 
le pulegge 7, 8 e 10 presentano un corrispondente 
profilo di lavoro a gole multiple (non illustrato) . 

II verso di rotazione dell'albero motore e orario, 
con riferimento alia vista di figura 1. 

La macchina elettrica 4 puo operare, in modo in se 
noto, secondo due diversi modi di funzionamento : durante 
la marcia normale, la macchina elettrica 4 6 trascinata 
dal motore 2 tramite la cinghia 15 e funziona come 
generator e di cor rente; durante i transitori di ~£ 
awiamento, . invece, la macchina elettrica 4 assorbe .52 3 
potenza elettrica e funziona come motore. In ^ <| 
quest'ultimo modo di funzionamento, l'albero motore 6 gJ«H 
viene trascinato meccanicamente dalla cinghia 15. 

A seconda del modo di funzionamento, ed in 
particolare di quale 6 1'organo motore, cambia la 
distribuzione della tensione nei vari rami della cinghia 
15: in particolare, durante la marcia normale, la 
tensione nel secondo. ramo 15b ("ramo teso") e 
sostanzialmente maggiore di quella nel primo ramo 15a 
("ramo lasco /ir ) , mentre durante 1' awiamento il primo 
ramo 15a d teso ed il secondo ramo 15b e lasco. 

La trasmissione 1 comprende infine un tenditore 20 
bi-braccio cooperante con la cinghia 15 per assicurarne 



- 7 - 



il corretto tensionamento in ogni condizione operativa. 

II tenditore 20 (figure 2-4) comprende una parte 
fissa 21 atta ad essere fissata ad una struttura di 
supporto 22 fissa, ad esempio una staffa fissata al 
motore 2 in una zona interna alia cinghia 15 oppure una 
porzione del basamento del motore stesso in tale zona, 
. un primo braccio 23 ed un secondo braccio 24 
incernierati alia parte fissa 21 intorno ad un asse A 
| comune e prowisti di rispettive pulegge 25, 2 6 folli e 

cooperanti rispettivamente con i rami 15a e 15b della ^ 
cinghia 15. 

Piil in particolare, i bracci 23, 24 sono caricati § * 

.a J 

I'uno verso l'altro da una molla 27, convenient emente & ^ 

3 .§ 

del tipo a spirale, e le pulegge cooperano con le j£l | 
superfici esterne dei rispettivi rami 15a, 15b della 
cinghia 15, 

La caratteristica elastica della molla 27 e scelta 
| in modo tale che la coppia di richiamo da questa 

» 

esercitata sul braccio 23 o 24 associato al ramo teso 
della cinghia . 15, a seconda della condizione di 
funzionamento, sia minore della coppia esercitata sul 
braccio stesso dal tiro della cinghia 15. 

La struttura del tenditore viene descritta nel 
seguito in maggiore dettaglio, con particolare 
rifer.imento alle figure 3 e 5. . 
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La porzione fissa 21 comprende una- piastra o disco 
30 di base, al quale £ rigidamente fissato un perno 31 
assiale tubolare, di asse A. Dal disco 30 si estende 
radialmente un'appendice 32, sostanzialmente conformata 
ad L, con funzione di elemento di arresto per i bracci 
23, 24, come sara chiarito nel seguito. 

I bracci 23, 24 sono incernierati sul perno 31 con 
1' interposizione di una boccola 33 radiale antif rizione . 
Piu in particolare, il braccio 23 £ prowisto di un 
mozzo 34 sostanzialmente circolare di estremita, il 
quale presenta su una propria faccia un bordo 35 
circonferenziale in risalto atto a circondare, in uso, P Z 
il disco 30 della porzione fissa 21. II bordo 35 

3 § 

presenta un' interruzione o apertura 36, disposta in § 
posizione opposta rispetto alia direzione princ'ipale di 
estensione del braccio 23, la quale e impegnata in uso 
dall' appendice 32; un' estremita dell' apertura 3 6 (figure 
5 e 6) 6 atta a cooperare con 1' appendice 32 per 
def inire una battuta 37 di arresto angolare per il ' 
braccio 23 sotto l'azione della molla 27 (tendente a 
ruotare il braccio 23 in senso orario con riferimerito 
alle viste delle figure 5-7) . In prossimita di 
un' estremita opposta non illustrata dell' apertura 36, si 
estende radialmente un risalto 38, il quale £ prowisto 
di^'iin. tampone 39 di materiale elastomerico rivol 
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ciirezione circonf erenziale verso l'appendice 32. In uso, 
il braccio 23 6 montato sulla- parte fissa in modo che 
l'appendice 32 fuoriesca radialmente attraverso 
l'apertura 36/ pertanto, il braccio 23 6 libero di 
ruotare rispetto alia parte fissa tra una . prima 
posizione limite definita dal contatto fra l'appendice 
32 e la battuta 37 sotto 1'azione della molla 27, ed .una 
seconda posizione limite definita dal contatto fra il 
risalto 38 (o meglio il tampone 39 ad esso associato) e 

? 

l'appendice 32 sotto il tiro della cinghia 15. ^ 
II mozzo 34 del braccio 23 definisce inoltre ~c ° 
integralmente, da parte assialmente opposta rispetto al ,«5 -3 
bordo 35, un .manicotto 43 tubolare assiale girevole ^ ^ 
sulla boccola 33. ed avente il duplice scopo di resistere j|j jf 
ai momenti ribaltanti e ^di fornire un ancoraggio per 
un'estremita interna 44 della molla 27 (figura 6). 

II braccio 24 e provvisto di ' un mozzo 45 di 
estremiti sostanzialmente conformato a tazza, il quale 6 
incernierato sulla boccola 33 e forma con il mozzo 34 
del braccio 23 una cavitct anulare alloggiante la molla 
27 e delimitata radialmente da una parete 4 6 cilindrica 
estendentesi assialmente a sbalzo dal braccio 24 verso 
il braccio 23. La parete 46 definisce un ancoraggio per 
un'estremita esterna 40 della molla 27 (figura 6). 
: ' . Dalla parete 46 si estendono a sbalzo due risalti 
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47, 48 radiali i quali sono disposti, in uso, da parti 
opposte dell' appendice 32 della parte fissa in modo da 
definire rispettivi . arresti del braccio 24. In 
particolare, il risalto 47 e atto a costituire un 
arresto per il braccio 24 sotto l'azione della molla 27, 
tendente a ruotare il braccio in ' senso antiorario con 
riferimento alle figure 3 e 5-7/ il risalto 48 e 
prowisto di un tampone 49 di materiale elastomer ico 
atto a contattare 1' appendice 32. una posizione di 
massima rotazione del braccio 24 (in senso orario) sotto 
il tiro della cinghia 15. 

II braccio 24 e pertanto libero di ruotare rispetto 
alia parte fissa tra le due posizioni limite definite 
dal contatto contro 1' appendice 32 del risalto 47 e, 
rispettivamente, del risalto 48 (o meglio del tampone 49 
ad esso associato) . 

II tenditore 20 comprende inoltre, in ' modo 
convenzionale, un anello antifrizione 50 , interposto 
ass.ialmente fra il braccio 23 da un parte e, dall'altra 
parte, la molla 27 ed il braccio 24 in modo da ridurre 
il pid possibile l'attrito relativo fra i due bracci 23, 
24. 

La parte fissa 21 del tenditore 20 e completata, in 
modo noto, da un anello 53 di bloccaggio assiale fissato 
su un' estremita libera del perno 31 mediante 
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deformazione plastica di quest' ultimo , e da una coppia 
di elementi anulari 54, 55 in materiale plastico, ad 
esempio una poliammide 4,6, interposti assialmente l'uno 
fra il disco 30 della parte fissa 21 ed il braccio 23 e 
1'altro fra il braccio 24 e 1'anello di bloccaggio 20 
per definire la caratteristica di smorzamento delle 
oscillazioni dei bracci; una molla a tazza 56 disposta 
fra il braccio 24 e 1'elemento anulare 55 mantiene in 
tensione assiale il gruppo recuperando i giochi . 

Le pulegge 25, 26 sono montate in modo folle, ^ 
tramite rispettivi cuscinetti non illustrati, sulle o ^ 
rispettive estremita libere 60, 61 dei bracci 23, 24 e 3 J 
sono girevoli intorno a rispettivi assi B e C. 

.11 tenditore 20 viene montato sulla struttura di j> 
supporto 22 mediante una singola vite 62 passante 
attraverso il perno 31. Pref eribilmente, il disco 30 
della parte fissa presenta, in modo noto, un dente (non 
illustrato) atto ad impegnare una corrispondente sede 
della struttura fissa 22 per impedire la rotazione della 
parte fissa 20 intorno all'asse A. 

II funzionamento del tenditore 20 e il seguente. 
Una volta assemblato, ma prima dell' installazione 
sul motore, il tenditore 20 si trova nella condizione 
illustrata in figura 6. L'azione della molla 27, che 
carica i due bracci 23, 24 l'unb verso l'altro, mantiene 
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i bracci stessi nelle rispettive posizioni di arresto 
definite dal contatto della battuta 37 e, 
rispettivamente, del risalto 47 contro l'appendice 32. 
La posizione dei bracci 23, 24 risulta pertanto 
univocamente determinata, il che facilita la 
movimentazione, 1' imballo e la movimentazione in genere 
del tenditore 20 prima dell' installazione sul motore. La 
posizione angolare della battuta 37 e del risalto 47 
sono definite in modo che le due pulegge 25, 2 6 si 
trovino ravvicinate, ma non a contatto fra loro. 



Una volta che il tenditore 20 e montato sulla ^ 
struttura fissa 22 tramite la vite 62, dopo il montaggio g. fe 



c. ... 



della cinghia 15 sul motore 2, e sufficiente divaricare 
i bracci 23, 24 per portare le pulegge 25, 26 ^ -3 
all'esterno dei rispettivi rami 15a, 15b della cinghia 
15 (ovviamente, cid e possibile solo spostando 
trasversalmente la cinghia per consentire il passaggio 
delle pulegge) . 

Dopo questa operazione, i bracci 23, 24 si 
dispongono in una posizione di riposo (figura 2) 
definita dall' equilibrio fra il tiro della cinghia 15 e 
la forza di richiamo della molla 27. 

All'awiamento, la macchina eiettrica 4 funziona 
come motore e trascina, tramite la trasmissione ^jfiiJJ3^\ 
cihghia 1, I'albero motore 6 del motore 2 a coitibus*gcpie ^ 
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interna. Pertanto, il ramo 15a e il ramo teso della 
cinghia 15, e la tensione della cinghia 15 in tale ramo 
6 tale da vincere la forza di richiamo della molla 27 e 
da mandare il braccio 23 nella posizione di arresto 
definita dal contatto del tampone 39 . del risalto 38 
contro l'appendice 32 (figura 8). II tampone 39 serve a 
ridurre il rumore di contatto. 

Nella condizione descritta la puleggia 25 del 
braccio 23 si comporta come una puleggia di rinvio f.issa 
o galoppino; il braccio 24 agente sul ramo lasco 15b si 
comporta invece come un tenditore a singolo braccio 
convenzionale e coopera dinamicamente con tale ramo, 
tramite la puleggia 2 6, compensandone le variazioni di 
tensione. 

Al raggiungimento di una soglia predeterminata di 
velocity dell'albero motore 6, il motore viene 
alimentato e, da trascinato, passa ad una condizione di 
accensione o "firing"; il ramo 15c e ora quello a 
massima tensione della cinghia, ma anche il ramo 15b (a 
causa della coppia resistente relativamente ridotta 
dell'organo ausiliario 5) & un ramo teso, mentre la 
tensione del ramo 15a 6 sensibilmente inferiore (ramo 
lasco) . In questa condizione di funzionamento, il 
braccio 24 viene mandato a fondo corsa dalla tensione 
della cinghia 15 e si arresta per effetto del contatto 
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del tampone 49 del risalto 48 contro 1'appendice 32 
(figura 7); tale braccio si comporta pertanto come 
galoppino. II braccio 23 agente sul ramo lasco 15a si 
comporta invece come un tenditore a singolo braccio 
convenzionale e coopera dinamicamente con tale ramo, 
tramite la puleggia 25, compensandone le variazioni di 
tensione. 

Da un esame delle caratteristiche del tenditore 20 
realizzato secondo la presente invenzione sono evidenti 
i vantaggi che essa consente di ottenere. In g| 
particolare, il tenditore 20 comprende elementi di ^ 
arresto integrati che definiscono le posizioni di | ^ 
funzionamento dei bracci . 23, 24 sia prima g 
dell' installazione, sia in condizioni di lavoro. II gj 
tenditore 20 risulta pertanto particolarmente semplice 
ed economico da produrre, compatto, facile da montare e 
da movimentare prima dell' installazione sul motore, ed 
agevole da installare sul motore stesso. 

Risulta infine chiaro che al tenditore 20 possono 
essere apportate modifiche e varianti che non escono 
dall'ambito di tutela delle rivendicazioni • 
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RIVENDICAZIONI 
1.- Tenditore bi-braccio per una trasmissione (1) a 
cinghia comprendente una porzione fissa (21) atta ad 
essere fissata ad una struttura di supporto (22), un 
primo braccio (23) ed un secondo braccio (24) portati 
dalla detta porzione fissa (21) ed incernierati ad essa 
intorno ad un asse (A) comune, una prima ed una seconda 
puleggia (25, 26) montate folli su rispettive estremita 
(60, 61) dei detti bracci (23, 24) ed atte a cooperare 
con rispettivi rami (15a, 15b) di una cinghia (15) della 
detta trasmissione (1), e mezzi elastici (27) forzanti i 
detti bracci (23, 24) l'uno verso l'altro per mantenere 
le dette pulegge (25, 26) a contatto con i detti 
rispettivi rami (15a, 15b) della cinghia (15), 
caratterizzato dal fatto che i detti bracci (23, 24) 
comprendono rispettivi primi elementi di arresto (37, 
47) atti ad interagire con la detta porzione fissa (21) 
per definire rispettive prime posizioni di arresto dei 
detti bracci (23, 24) sotto l'azione dei detti mezzi 
elastici (27) , e rispettivi secondi elementi di arresto 
(38, 39; 48, 49) atti ad interagire con la detta 
porzione • fissa (21) per definire rispettive seconde 
posizioni di fondo corsa dei detti bracci (23, 24) sotto 
l'azione del tiro della detta cinghia (15) . 
• •.'-•.••2,- Tenditore secondo la rivendicazione 1, 



caratterizzato dal fatto che la detta porzione fissa 
(21) comprende una piastra (30) di base, un perno (31) 
fissato alia detta piastra e definente il detto asse (A) 
comune di rotazione dei due bracci (23, 24), ed 
un' appendice (32) solidale alia detta piastra (30) di 
base e definente un elemento di . battuta per i detti 
primi e secondi elementi di arresto (38, 39; 48, 49). dei 
detti bracci. 

3.- Tenditore secondo la . rivendicazione 2, 
caratterizzato dal fatto che almeno uno di detti primi e || 
secondi elementi di arresto (47; 38, 39; 48, 49) dei $> 
detti bracci (23, 24) comprende un risalto radiale (47, g 5 



£1 



C 



38, 48) estendentesi dal rispettivo braccio (23, 24) ed 

atto ad interagire con la detta appendice (32) della Ej ;| 

detta porzione fissa (21) . 

4*- Tenditore secondo la rivendicazione 3, 
caratterizzato dal fatto che almeno uno di detti bracci 
(23, 24) comprende un mozzo (34) alloggiante almeno 
parzialmente la detta piastra (30) di base e prowisto * 
di un'apertura (36) attraverso la quale fuoriesce la 
detta appendice (32), almeno uno di ' detti elementi di 
arresto (37) essendo definito da una battuta di 
estremit£ delimitante la detta apertura (36) . 

5.- Tenditore secondo una qualsiasi delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal 
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i detti secondi elementi di arresto (38, 39; 48, 49) 
sono prowisti di rispettivi tamponi (39, 49) di 
materiale elastico per assorbire gli urti con la detta 
porzione fissa (21) . 

6. - Tenditore secondo una qualsiasi delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che 
detti mezzi elastici comprendono una molla (27) a 
spirale, e dal fatto che uno dei detti bracci (24) 
comprende un mozzo (45) conformato a tazza ed 
alloggiante la detta molla (27), la detta molla (27) || 

essendo vincolata con una propria estremita esterna (40) -fl'n 

c < 
it 

al detto mozzo (45) e con una propria estremita interna J£ j£ 
(44) ail'altro braccio (23). - * 

7. - Trasmissione (1) a cinghia per collegare una £u § 
macchina elettrica reversibile ('4) ad un albero motore 

(6) di un motore a combustione interna (2), la detta 
macchina elettrica (4) essendo azionabile come motore 

. elettrico per 1' awiamento del detto motore a 

» 

combustione interna (2) o come generatpre, la detta 
trasmissione (1) comprendendo almeno una prima puleggia 

(7) ' calettata sull' albero motore (6) del detto motore a 
combustione interna (2), una seconda puleggia (8) 
calettata su un albero (9) della detta macchina 
elettrica (4) ed una cinghia (15) awolta intorno alle 
dette pulegge (7, 8), la detta cinghia (15) comprendendo 
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un primo ramo (15a) ed un secondo ramo (15b) disposti 
rispettivamente fra la detta prima puleggia (7) . e la 
seconda puleggia (8) e fra la seconda puleggia (8) e la 
prima puleggia (7) nel senso del moto della cinghia (15) 
stessa, ed un tenditore (20) bi-braccio comprendente una 
porzione fissa- (21) atta ad essere fissata ad una 
struttura di supporto (22), un primo braccio (23) ed un 
secondo braccio (24) portati dalla detta porzione fissa 
(21) ed incernierati ad essa intorno ad un asse (A) 
comune , una prima ed una seconda puleggia (25, 26) 
montate folli su rispettive estremita (60, 61) dei detti 
bracci (23,- 24) ed atte a cooperare rispettivamente con 
il detto primo ramo (15a) e con il detto secondo ramo 
(15b) della detta cinghia (15), e mezzi elastici (27) 
forzanti i detti bracci (23, 24) l'uno yerso l'altro per 
mantenere le dette pulegge (25, 26) a contatto con i 
detti rispettivi rami (15a, 15b) della cinghia (15), 
caratterizzata dal fatto che i detti bracci (23, 24) 
comprendono rispettivi primi element i di arresto (37, 
47) atti ad interagire con la detta porzione fissa (21) 
per definire rispettive prime posizioni di arresto dei 
detti bracci (23, 24) sotto 1'azione dei detti mezzi 
elastici (27),. e rispettivi secondi elementi di arresto 
(38, 39; 48, 49) atti ad interagire con la detta 
porzione fissa (21) per definire rispettive seconde 
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posizioni di fondo corsa dei detti bracci (23, 24) sotto 
l'azione del tiro della detta cinghia (15). 

8. - Tenditore secondo la rivendicazione 7, 
caratterizzato dal fatto che i detti mezzi elastic! (27) 
presentano una rigidezza calcolata in modo da 
determinare una rotazione di ciascun braccio (23, 24) 
del tenditore (20) fino alia rispettiva seconda 
posizione di arresto in presenza di un valore massimo di 
tensione del rispettivo ramo della cinghia. 

9. Tenditore bi-braccio per una trasmissione a 
cinghia, sostanzialmente come descritto ed illustrato 
nei disegni allegati. 

10. Trasmissione a cinghia per collegare una 
macchina elettrica reversibile (4) ad un albero motore 
(6) di un motore a combust ione interna (2), 
sostanzialmente come descritta ed illustrata nei disegni 
allegati. 
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